附件1
项目需求书
一、项目背景。
随着合作区建设发展的加快，国有空闲土地的管理工作日益重要。合作区国有空闲土地总面积约20平方公里，面积大、分布散，给管理工作带来了巨大挑战。为了有效提高国有空闲土地管理效率和效果，现开展横琴粤澳深度合作区国有空闲地AI智能巡查视频监控服务项目，依托高位视频监控及AI智能识别技术，将合作区国有空闲地业务数据与视频数据深度融合，实现国有空闲地保护多源多维监管、“线上+线下”巡查，提高土地监察的发现率、查处率、执行率，降低土地违法案件的执法成本。
二、总体需求。
（一）前端视频监控点位服务
1. 服务内容
本项目拟在监控范围布设17个视频监控点位，在监控点位上安装高位监测设备，实现监控范围全覆盖、24小时视频监控。
2. 布点原则
在实地调研的基础上，充分听取相关部门意见，并结合布设成本、布设方式等综合考虑，提出视频监控点位的规划布局、设施类型及规模，并明确配套设施。根据工作实际，如有监控盲区应适当优化调整点位以确保实现最优覆盖效果。视频监控设备应能够进行高清监控，在每个点位覆盖的范围内能看清楚车辆、人员的外观轮廓等重要特征。





 
3.服务要求
（1）前端监控设备技术要求：
参考《珠海市公共视频监控系统前端建设指导意见》（2020年版）中“高点监控摄像机”的技术要求，结合有关视频监控的技术要求，本项目采用的前端监控设备应至少满足以下要求：
1）传感器类型: 1/1.2“progressive scan CMOS；
2）最低照度: 彩色：0.0004 Lux @（F1.6，AGC ON）；黑白：0.0001 Lux @（F1.6，AGC ON）；
3）宽动态: 数字宽动态，光学变倍: 35倍；
4）焦距: 7.4~259 mm，红外照射距离: 250 m。
（2）提供连续稳定的电力供应
前端监控设备应具备完善稳定的电力保障，供电设备应符合《安全防范系统供电技术要求》(GB/T 15408-2011)的规定。根据全覆盖、不间断的监控要求，结合前端设备非常分散的情况，供电模式采用本地供电，主电源优先采用稳定安全的本地电力网，其次是蓄电池、燃料电池以及再生能源。为应对突发情况，前端监控设备处应配备备用电源，备用电源优先采用UPS或者蓄电池，主电源断电后，备用电源应在规定的应急供电时间内保持系统状态，并向运维人员发出警报信息，主电源恢复正常供电时，备用电源自动退出供电，无切换时间。
（2）稳定性要求
前端设备大多分布在野外，设备应保持图像稳定，同时长期运行应能适应当地的自然气候环境，能满足抗风、防尘防水、防雷电及易检修的基本要求。其中抗风等级满足12级以上风力，防尘防水等级不低于IP66标准，视频监控站点接地电阻不大于10欧姆。服务期内供应商提供相关设备维修、更新等服务。
（3）具备便捷可靠的通信条件
具有有线、无线通信条件，传输到位，数据回传链路可快速开通。建设动态监控系统，每个站点均配置远端接入单元，拥有丰富的接口类型和数量，也能够提供可靠的数据回传通道。
（4）存储要求
本项目视频监控的视频数据主要采用后端云存储，数据通过回传链路传输至供应商的云端服务器上。供应商应保障用户通过终端设备通过随时查看本项目前端设备采集的近30天内的监控视频和服务器内预警产生的视频。
（二）数据分析应用平台
1. 系统功能架构
需采用分层设计，分别提供视频基础、AI算法仓和应用产品三大能力，实现终端、平台、应用和视频AI算法之间的解耦。
视频基础子平台包含视频平台基础服务、视频服务中心；支持视频终端接入、存储及转发、设备告警监控、业务管理等，相关服务需部署在云上，终端通过互联网接入。
AI算法仓负责算法管理，对不同类型、多版本的算法进行集中加载与统一管理，支持不同类型、多版本算法的快速集成与调用，提供面向应用场景的算法分析能力。
应用产品子平台遵循统一的技术架构集成规范，建设大屏展示、告警管理、值班管理、事件管理、点位治理、视频广场、点位搜索、通道编排等功能模块。
2. 系统能力
视频基础子平台
视频基础子平台对摄像机、NVR等视频设备接入管理，视频流实时预览，视频数据采集、存储、检索和回放，视频流转码分发，以及视频设备和平台运行状态监控维护等功能；通过统一能力开放接口为AI子平台、大数据子平台、运营管理子平台、各个应用产品提供服务和数据支撑，接受运营管理子平台、各个应用产品对视频终端、视频数据、平台服务等资源的业务管控和调度。
（1）平台接入能力及标准
1）支持通过GB/T28181、ONVIF和主流终端厂商私有SDK等多种类、多版本协议方式接入视频终端设备；
2）支持接入多厂家摄像机、录像机、热成像、全景摄像机等前端设备，支持 NVR 等 IP 视频编码设备接入。 
3）支持按照GB/T28181协议实现视频平台对接和级联，支持多级级联，多级互联，分级管理，可以实现各类视频平台对接。
4）支持选择相关的协议单个添加，支持批量接入；
5）接入方式包括但不限于设备主动注册、固定IP接入。
（2）视频服务能力
1）支持标准码流通过RTSP、RTMP、HLS协议转发，FLV转发，支持通过URL形式实时取流。
2）支持切换主码流、辅码流，多种码流类型查看。
3）支持图片抓拍：用户在观看实时视频或录像时，能够截取需要的画面。用户可以单张抓图，也可以多张连续抓图。
4）支持云台控制：用户可远程控制云台摄像机的转动、变焦、变倍、光圈等功能。
3. AI算法仓
算法仓为相关应用场景需要的算法提供统一的管理服务，集中管理所有的视频AI算法模型，并提供AI分析服务能力。具体能力要求如下：
▲(1)机械施工识别：对画面中的空闲地区域进行工程车目标的检测，当算法识别挖掘机、推土机、渣土车、水泥搅拌车、拖拉机中的任一种或几种目标时，立即产生疑似机械施工告警；
▲(2)违建占地识别：对画面中的空闲地区域进行彩钢瓦房和简易房目标的检测，当算法识别彩钢瓦房和简易房中的任一种或几种目标时，立即产生疑似违建占地告警；
▲(3)烟火侦测: 对监控区域如森林、空闲地等场景，进行实时监测烟火，当检测到烟雾、火焰等异常事件，立即触发报警，并将报警事件上报。烟火侦测（可见光）算法实现无人值守不间断工作，有效弥补人工监控的不足，高效定位可能发生火灾位置，还可根据实时图像，指挥调度现场救灾；
▲(4)疑似在建工地识别：在国土农田等监管场景中，在指定的监管区域内，对在建工地进行检测，包括脚手架、水泥框架、围挡、建筑工地、砂土堆、石头堆、砖等。一旦在特定区域内存在上述目标，立即产生疑似建筑工地告警。
▲(5)渣土堆放监控：高空户外监控场景中，针对建筑工地、道路施工、街道等路面监控区域，检测指定区域内是否有成堆的渣土目标出现。
4. 应用产品子平台
提供PC端、APP和大屏等多种展现形式。支持系统logo、系统名称、系统配色等界面个性化配置，提供组织用户、业务流程、算法配置、网格管理、消息通知等多种配置手段，支持事件全流程闭环处理，深入融合客户生产和管理流程。集成各类功能组件，满足客户定制化需求。
（三）项目工作成果提交
月度和年度的技术分析报告。
（四）项目服务时间和地点
服务期：自项目整体监控服务交付使用之日起一年。
服务地点：采购方指定地点
具体履约时限要求：自正式合同签订之日起30日内提供项目整体监控安装核调试，并通过验收工作。
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